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Lézer alapú távérzékelés

• Történeti áttekintés:

• Technológia alapjait az 1960-as 
években, nem sokkal a lézer 
felfedezése után kidolgozták.

• A köztudatba az 1971-es Apollo 15 
küldetéssel került be.

• Tipikus technikai jellemzők napjainkban:

• 360° horizontális látószög

• 100K – 5M pont / perc adatgyűjtés

• 1 – 15 mm térbeli pontosság

• 40 – 300 méter hatótáv
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Áttekintés



Lézer alapú távérzékelés
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Alkalmazás



Lézer alapú távérzékelés

• Szoftverek saját formátumai

• Nem nyíltak, alacsony szintű kompatibilitás különböző 

rendszerek között, egyéni feldolgozás nem lehetséges

• ASCII

• Kizárólag a koordináták, adatvesztés

• Pazarló, szoftverek közötti adatátvitelre használták

• Vektoros formátumok

• Nem hatékonyak, nem erre tervezték
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Formátumok kezdetben



Lézer alapú távérzékelés

• LAS

• Bináris formátum, általánosan elfogadott ipari standard.

• Szabványosította az ASPRS 2003-ban, aktuális verzió: 1.4

• LAZ

• Martin Isenburg munkássága (2012), az LAS formátum 

tömörített változata, 7-25%-os állomány mérettel.

• zLAS („Optimized LAS”)

• „LAZ clone”, 2015

• ESRI, nem nyílt szabvány
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Formátumok napjainkban



Lézer alapú távérzékelés

ELTE IK, Térinformatikai és távérzékelési alkalmazások fejlesztése 6

LAS formátum



Lézer alapú távérzékelés

• Grafikus programok:

• FugroViewer,

• LAStools (lasview, las2dem)

• CloudCompare

• PotreeConverter
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Szoftverek



Lézer alapú távérzékelés

• Parancssori feldolgozás:

• LAStools

• PDAL (Point Data Abstraction Library)

• PCL (Point Cloud Library)

• Könyvtárak:

• libLAS: C/C++, C#, Python, Ruby

• PDAL: C/C++

• PCL: C/C++
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Szoftverek


